[bookmark: _Toc22230]第一部分 竞价采购公告
    山信软件股份有限公司商务中心现对炼钢连铸机测温取样机器人系统施工采购项目进行竞价，欢迎有符合条件的潜在供应商参加报价。
一、采购项目名称：炼钢连铸机测温取样机器人系统施工LD251230
二、采购项目编号：19185225123220   
三、采购内容：详见附件“竞价明细表”。
响应供应商成交后必须按照采购文件、施工图纸及国家现行施工验收规范进行施工，并对施工质量负全部责任。如施工质量验收不合格，成交供应商须在采购人要求的期限内无条件进行整改或返工，直至工程质量完全符合要求并通过最终验收为止，由此产生的一切费用和风险由供应商承担。
包件划分：   包。
四、供应商资格：
（1）供应商应为中华人民共和国境内依法成立具有独立的法人资格、具有独立承担民事责任的能力。
（2）具有履行合同所必需的设备和服务能力。
（3）具有良好的商业信誉和健全的财务会计制度，未处于财产被接管或冻结、责令停业状态；2023年1月1日至今在经营活动中无重大违法、违规行为的声明。
（4）施工资质：响应商须具有建筑工程施工资质三级及三级以上资质，同时须具有有效安全生产许可证。施工人员要求：施工人员必须具有安全员证，根据采购人的现场作业需求，提供现场作业涉及到的特种作业证，成交后，响应商须为现场施工人员购买意外伤害保险。
（5）供应商不得存在下列情形之一： 
①与采购人存在利害关系且可能影响采购活动公正性；②与本采购项目的其他供应商为同一个单位负责人；③与本采购项目的其他供应商存在控股、管理关系。同一法人机构与其任何分支机构（或同一法人机构的不同分支机构）不得同时参加本项目进行竞价活动。④存在其他违反法律法规、职业道德的情形的；⑤被山东钢铁集团有限公司及权属单位列入合作异常名录的。
（6）本项目不接受联合体报价。
六、获取采购文件
采购文件每件售价   0  元，供应商报名后无需缴费，自行下载采购文件，报名截止时间详见山东钢铁集团有限公司招标采购与拍卖管理信息平台（简称：山钢招采平台）（http://bams.shansteelgroup.com）。
七、竞价响应文件的递交及形式   
响应文件编制：网上报价、平台上传盖章扫描版响应文件，网上上传响应文件的截止时间（评审时间）详见山钢招采平台，对逾期上传或未上传的，不予受理。
八、联系方式：
采购人：山信软件股份有限公司商务中心
地  址： 济南市高新区舜华路2000号舜泰广场4号楼
联系人：鲍广荣/贺晓雪  0531-76923296  67606213
电子邮箱：s56054@shansteelgroup.com /s56053@shansteelgroup.com
商务联系人：孙工，联系方式：0531-67606239
技术联系人：详见询价明细表。
合同买方：
【 】山信软件股份有限公司
【√ 】莱芜钢铁集团电子有限公司
九、发布媒体
山东钢铁集团有限公司招标采购与拍卖管理信息平台（http://bams.shansteelgroup.com）。
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附件                                                 竞价明细表
	序号
	物料名称
	规格型号
	单位
	数量
	工期
	使用地点
	制造商名称（型规如有变更请注明）
	联系人及电话

	1
	电气仪表及网络施工
	永锋临港二期一步炼钢连铸机测温取样机器人系统施工
	总
	1
	2026-1-30
	莱钢
	
	技术联系人：李海朋：联系方式13156342536

	2
	电气仪表及网络施工
	永锋临港二期二步炼钢铁水自动测温取样机器人系统施工 
	宗
	1
	2026-1-30
	莱钢
	
	技术联系人：李海朋：联系方式13156342536

	合计
	人民币大写：                                   小写：

	备注:报价为人民币，含9%增值税率，报价包含材料费、运保费、包装费、运保费、现场施工服务费、培训费、税费、规费、后续服务费等全部费用，在报价表内未明确列述的项目费用应视为包括在其他项目报价内。


施工明细表
	[bookmark: _GoBack]一、永锋临港连铸测温取样机器人施工量

	序号
	施工名称
	规格型号
	单位
	数量
	单价
	合价
	备注

	1
	机器人本体安装
	ABB IRB6700-150/3.2
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装，安装在机器人底座上

	2
	机器人底座安装
	尺寸(长*宽*高，800*800*30mm)
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装在连铸中间包平台上（焊接），调平

	3
	机器人底座加固
	
	台
	2
	
	
	需在机器人安装位置下方焊接槽钢梁加固，需提供相应工字钢、槽钢等材料，尺寸约为1.7*1米

	4
	机器人工具及快换支架安装
	一个架子，三支测枪
	套
	2
	
	
	装车，卸车，安装，安装在连铸中间包平台

	5
	控制柜安装
	尺寸(长*宽*高，mm):1600*800*1800
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装在连铸平台

	6
	测温取样料仓安装
	尺寸(长*宽*高，mm):1600*1000*2000
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装在连铸中间包平台

	7
	溜槽及拆除装置安装
	拆除装置安装在测温平台，溜槽处开孔，从下层平台安装，平台高度差约为2.8米
	套
	2
	
	
	装车，卸车，安装，需钢板开孔，溜槽需与上方平台焊接固定

	8
	水口支架安装
	高度约1.2米
	套
	4
	
	
	装车，卸车，安装在中包车上，焊接，需加固安装位置

	9
	操作箱安装
	尺寸(长*宽*高，mm):360*400*180
	台
	2
	
	
	装车，卸车，挂在安全围栏上

	10
	上位机安装
	
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装，含延长线敷设

	11
	摄像头安装
	
	台
	4
	
	
	装车，卸车，安装

	12
	安全围栏安装
	分多段安装，总长约11米，共包含4个安全门
	套
	2
	
	
	装车，卸车，安装

	13
	主电源
	3*10+2*6
	米
	100*2
	
	
	装车，卸车，放线，线缆敷设_主电源

	14
	光缆敷设
	8芯
	米
	100*4
	
	
	装车，卸车，放线，需走桥架或穿镀锌管防护，熔接

	15
	机器人编码器线
	
	米
	15*2
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架

	16
	机器人动力线
	
	米
	15*2
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架

	17
	信号线
	3*0.5
	米
	15*2
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架

	18
	信号线
	10*0.5
	米
	20*2
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架

	19
	pu气管
	φ12
	米
	15*2
	
	
	

	20
	信号线
	KVVRP 24*0.5
	米
	15*4
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到探头仓，走桥架

	21
	动力线
	KVVRP 4*4
	米
	20*2
	
	
	

	22
	网线
	超五类
	米
	20*2
	
	
	

	23
	pu气管
	φ12
	米
	5*2
	
	
	

	24
	信号线
	KVVRP 24*0.5
	米
	20*2
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到操作箱，走桥架

	25
	信号线
	KVVRP 2*1.0
	米
	20*2
	
	
	

	26
	网线
	超五类
	米
	20*2
	
	
	

	27
	信号线
	KVVRP 24*0.5
	米
	20*2
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到快换支架，走桥架

	28
	pu气管
	φ12
	米
	5*2
	
	
	

	29
	信号线
	KVVRP 4*0.5
	米
	25*4
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到测温表，走桥架

	30
	测温外补偿导线
	4芯
	米
	15*2
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到操作箱，走桥架

	31
	测温外补偿导线
	4芯
	米
	15*2
	
	
	装车，卸车，放线，操作箱到测温表，走桥架

	32
	信号线
	RVV 2*1.0
	米
	15*2
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到安全门锁，走桥架或穿管

	33
	信号线
	RVV 2*1.0
	米
	30*2
	
	
	

	34
	信号线
	KVVRP 6*0.5
	米
	30*2
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到三色灯，走桥架或穿管

	35
	相机电源
	RVV3*0.5
	米
	20*4
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到监控相机，走桥架或穿管

	36
	网线
	超五类
	米
	30*4
	
	
	

	37
	桥架敷设
	100*150
	米
	50（预估）
	
	
	敷设，安装固定，如悬空需制作角铁支架

	38
	穿线波纹管
	
	套
	2
	
	
	提供部分穿线波纹管

	39
	加渣系统移位整改
	2套共8个料仓移位，2个距离约7米，2个移动距离约4米，4个移动距离约1米。料仓两人便可拖动。
	套
	2
	
	
	现场加渣料仓移位

	40
	加渣系统延长管路改造，线缆敷设
	
	套
	2
	
	
	提供与现场相同黑色胶管，外径约40mm，总长度约60米，分为4根，完成安装连接；负责移位后线缆重新敷设

	41
	现场框架拆除
	
	套
	2
	
	
	

	42
	除尘罩切割
	
	套
	2
	
	
	

	43
	防火泥
	系统PLC柜进线口封堵
	套
	2
	
	
	提供防火泥封堵

	44
	施工及设备包装废弃物清理
	
	宗
	1
	
	
	定时将废弃物清运到指定位置或按照甲方要求运出厂

	二、永锋临港铁水测温取样机器人施工量

	序号
	施工名称
	规格型号
	单位
	数量
	单价
	合价
	备注

	1
	机器人本体安装
	ABB IRB6700-150/3.2
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装，安装在机器人地轨上

	2
	机器人地轨安装
	每台长度约20米，分多段，包含雷达支架及雷达固定
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装在测温平台上，需进行拼接，与平台焊接，需要调平

	3
	机器人枪杆安装
	LGDZ_CW_4700
	套
	2
	
	
	装车，卸车，安装，安装在机器人上

	4
	控制柜安装
	尺寸(长*宽*高，mm):1600*800*1800
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装在测温平台

	5
	测温取样料仓安装
	尺寸(长*宽*高，mm):1800*1200*2100
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装在测温平台

	6
	破渣枪安装
	高度约7米，重量约2T
	台
	6
	
	
	装车，卸车，安装在测温平台

	7
	破样装置安装
	尺寸(长*宽*高，mm):1400*1400*2150
	套
	2
	
	
	装车，卸车，安装在测温平台

	8
	输送装置安装
	链条输送，分多段，每段约2米，需拼装，安装链条，总长约40米，拼装为两段
	套
	1
	
	
	装车，卸车，拼装，安装在测温平台

	9
	送样机器人安装
	约40kg
	台
	1
	
	
	装车，卸车，安装在底座上

	10
	送样机器人底座安装
	高度500mm
	台
	1
	
	
	装车，卸车，安装在测温平台

	11
	开关盖装置安装
	
	台
	2
	
	
	装车，卸车，安装在测温平台

	12
	操作箱安装
	尺寸(长*宽*高，mm):360*400*180
	台
	2
	
	
	装车，卸车，挂在安全围栏上

	13
	测温表安装
	
	台
	2
	
	
	装车，卸车，挂在围栏上

	14
	摄像头安装
	
	台
	4
	
	
	装车，卸车，安装

	15
	电脑桌安装
	包含上位机、硬盘录像机等
	台
	1
	
	
	装车，卸车，安装在操作室

	16
	55寸屏安装
	
	台
	1
	
	
	装车，卸车，安装在操作室

	17
	安全围栏安装
	分多段安装，总长约26.4米，共包含5个安全门
	套
	2
	
	
	装车，卸车，安装，与平台焊接

	18
	光缆敷设
	8芯光缆
	米
	100*4
	
	
	装车，卸车，放线，需走桥架或穿镀锌管防护，熔接

	19
	主电源
	3*16+2*10
	米
	150*2
	
	
	装车，卸车，放线，现场电源接口到PLC

	20
	机器人编码器线
	
	米
	22
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架、地轨拖链

	21
	机器人动力线
	
	米
	22
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架、地轨拖链

	22
	地轨伺服动力线
	
	米
	30
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架、地轨拖链

	23
	地轨伺服编码器线
	
	米
	30
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架、地轨拖链

	24
	地轨伺服抱闸线
	
	米
	30
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到PLC柜，走桥架、地轨拖链

	25
	信号线
	KVVRP 24*0.5
	米
	15*4
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到探头仓，走桥架

	26
	动力线
	KVVRP 4*4
	米
	20*2
	
	
	

	27
	网线
	超五类
	米
	20
	
	
	

	28
	气管
	φ12
	米
	10*2
	
	
	

	29
	信号线
	KVVRP 24*0.5
	米
	20*2
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到操作箱，走桥架

	30
	网线
	超五类
	米
	20
	
	
	

	31
	测温外补偿导线
	2芯
	米
	30*2
	
	
	装车，卸车，放线，机器人到测温表，走桥架、地轨拖链

	32
	信号线
	KVVRP 4*0.5
	米
	25*4
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到测温表，走桥架

	33
	信号线
	RVV3*0.5
	米
	25*2
	
	
	

	34
	信号线
	RVV 2*1.0
	米
	18*4
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到安全门锁，走桥架或穿管

	35
	信号线
	RVV 2*1.0
	米
	30
	
	
	

	36
	信号线
	KVVRP 6*0.5
	米
	30*2
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到三色灯，走桥架或穿管

	37
	信号线
	RVV10*0.5
	米
	15*6
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到破渣枪，走桥架或穿管

	38
	动力线
	KVVRP 4*4
	米
	15*6
	
	
	

	39
	动力线
	KVVRP 4*4
	米
	20*2
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到破样装置，走桥架或穿管

	40
	网线
	超五类
	米
	20
	
	
	

	41
	气管
	φ12
	米
	15*2
	
	
	

	42
	动力线
	KVVRP 4*4
	米
	20*2
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到输送链，走桥架或穿管

	43
	信号线
	KVVRP 24*0.5
	米
	20+40
	
	
	

	44
	相机电源
	RVV3*0.5
	米
	40*4
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到相机，走桥架或穿管

	45
	网线
	超五类
	米
	40*4
	
	
	

	46
	动力线
	KVVRP 4*4
	米
	30
	
	
	装车，卸车，放线，PLC到风动送样机器人，走桥架或穿管

	47
	pu气管
	φ12
	米
	50
	
	
	装车，卸车，敷设

	48
	pu气管
	φ8
	米
	50
	
	
	装车，卸车，敷设

	49
	敷设桥架
	100*150
	米
	150（预估）
	
	
	卸车，敷设，安装固定，如悬空需制作角铁支架

	50
	穿线波纹管
	
	套
	2
	
	
	提供部分穿线波纹管

	51
	防火泥
	系统PLC柜进线口封堵
	套
	2
	
	
	提供防火泥封堵

	52
	汽车吊
	将设备吊运至8.4米平台
	宗
	1
	
	
	现场无行车，需施工方提供汽车吊等吊运设备

	53
	风动送样设备改造
	
	宗
	1
	
	
	开关门拆除，自动横移门安装，限位移位等

	54
	施工及设备包装废弃物清理
	
	宗
	1
	
	
	定时将废弃物清运到指定位置或按照甲方要求运出厂

	注：报价说明：
1、报价为含税价9%。
2、作业涉及到的特种作业证要齐全（主要包含电焊、高处、低压电工、指吊证，必须有人同时有电焊和高处作业证）。
3、响应商要现场勘察，充分考虑现场施工量，施工量不予重新追加。
4、部分设备需考虑地面开孔及钢结构平台加固。
5、槽钢、金属软管、手阀、连接件等均由响应商提供。
6、响应商负责采购人供应的设备、材料的倒运工作。
7、该施工项目中所需电缆牌、线号管、扎带、胶布等现场施工辅材均由响应商自行购买，现场施工辅材不局限于上述材料。
8、漆面受损后需按照原有漆色进行补漆。
9、响应商负责施工现场的整理和清理工作，做到及时处理。

	

	

	

	

	

	

	

	

	





